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7.2.-Acnnuonesm1_.\n£s

7.3.- MOTORES NEUMATICOS

74-CALCULO Y SELECCION DE CILINDROS
LINEALES

7.5.- CALCULO DE POSICION Y DISTANCIA DE
ACTUADORES

7.1
7.2.- VENTOSAS
7.3.- CALCULO DE VENTOSAS

8.- SOLUCION DE PROBLEMAS NEUMATICOS.
8.1.- MANTENIMIENTO DE EQUIPO NEUMATICO

7.-  MANIPULACION DE VACIO
EYECTORES

MODULO I MODULO IT MODULO I
TITULO DEL MODULO
NEUMATICA BASICA NEUMATICA AVANZADA ELECTRONEUMATICA Y
CONTROLADORES LOGICOS
.~ AUTOMATIZACION BASICA. 1.- NOCIONES BASICAS DEL MANDO AUTOMATICD. | PROGRAMABLES.
L1- SIMBOLOGIA; IDENTIFICACION FISICA DE | 1.1.- DEFINICION DE TERMINGS
MODULO I LOS COMPONENTES NEUMATICOS 1.2.- DIFERENTES TIPOS DE SENAL 1- CONCEPTOS DE ELECTRICIDAD
NEUMATICA BASICA 1.2.- TIPOS DE AUTOMATIZACION 1.3-DEFINICION DE LOS DIFERENTES TIPOS DE|11.- B ECTRICIDAD
DOMING 1.3- FDA MANDO 1.2- LOCALIZACION DE FALLAS
GILBERTO UEZ |14 pROGRAMABLE 1.3~ RELEVADORES O CONTACTORES
CERVANTES L.5- FELDUBLE 2.-LENGUAJES DE AUTOMATIZACION 14.-
1.6.- VARIABLE 2.1.- SIMPLIFICADO .- COMPUERTAS LOGICAS
2.2.- FASE-ESTADO 1.6.- DIAGRAMAS ELECTRICOS
2.- TIPOS DE TECNOLOGIA 2.3.- FASE-TIEMPO 1.7 DIAGRAMAS DE CONTROL
MODULO IT ;ui_CABlE&DA 2.4.- GRAFCET 1.8.- EJERCICIOS DE COMPUERTAS LOGICAS.
NEUMATICA AVANZADA z:ammm(mvmochemwsm 3.- LEYES DEL ALGEBRA BOOLEANA 2. ELECTRONEUMATICA
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OLIVARES ZARAGOZA |, . owento pew e 3.3.- NEGACION O INVERSOR. 23 TiPce B B i
3.1.- SISTEMA DE GENERACION DE ENERGIA 3.4.- LEYES DE MORGAN 2.3.- SIMBOLOGIA PARA ELECTROVALVULAS
2.4.- TIPOS DE SENSORES
MODULO II 4.- COMPRESORES 4.  COMPUERTAS LOGICAS 2.5.- CIRCUITOS ELECTRONEUMATICOS
EI.ECTRWHJHATICAY 4-1.‘“““% 4.1~ COMPUERTA AND m,mmm
CONTROLADORES LOGICOS 4.2.- ACCESORIOS DEL COMPRESOR 4.2.- COMPUERTA OR TICOS
PROGRAMABLES 4,3~ SECADORES 4.3.- COMPUERTA NEGACION
4.4.- COMPUERTA NAND - METODOLOGIA
JOSE JAVIER HERNANDEZ | 5_ penes neuminicns 4.5.- COMPUERTA NOR il'.mmgm
MOSQUEDA 5.1.- TIPO DE REDES NEUMATICAS 3.2.- METODO DE PASO A PASO MINIMO
5.2.- LIMPIEZA DEL AIRE COMPRIMIDO 5.- METODOLOGIA SECUENCIAL 1 3.3.- METODO DE PASO A PASO MAXIMO
5.3.-UNIDAD DE MANTENIMIENTO 5.1.- METODO DE RODILLO ABATIBLE
5.3.1.- FILTROS 5.2.- METODO DE CASCADA 4- PLCS .
5.3.2 .-REGULADORES 4.1 CONCEPTOS BASICOS DE PLCS
5.3.3 .-LUBRICADORES 6.- METODOLOGIA SECUENCIAL 1I 4.2.-TIPOS
6.1.-METODO DE PASO A PASO MINIMO T
6- CALCULO Y SELECIGN DE COMPRESORES [ 6-2~ METODO DE PASD A PASO MAGMO 5. PROGRAMACION DE UN PLC

5.1.- POR DIAGRAMA DE ESCALERA
5.2.- POR MNEMONICODS

5.3.- POR COMPUERTAS LOGICAS
5.4.- CIRCUITO DE ARRANQUE Y PARO DE UN

5.6.- PROGRAMACION DE PANTALLAS HMI




