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SINTESIS DEL PROGRAMA DEL SEMINARIO
MODULOTT |

TITULO DEL MODULO MODULO I MODULO I1 MODULO III MODULO IV MODULOV [ MODULO VI
Contenido Temético 1.1 Mecanizacién. 2.1 Logica combinacional. | 3.1 Circuitos de conmutacién | 4.1 Disefio de 5.1 Arquitectura. | Presentacion
1.2 Soluciones para | 2.2 Légica secuencial. transistorizados. soluciones de 5.2 Niveles de del
I. Automatizacién: Automatizacion. 2.2.1 Circuitos en 3.1.1 Transistores BJT. programacion acceso. documento
Conceptos y 1.3 La Automatizacién modalidad de reloj. 3.1.1.1 Configuracién emisor | 4.1.1 Método de 5.3 Modos de escrito del
Definiciones en la industria 2.2.2 Circuitos en comun. Estados y operacién proyecto a
' mexicana. modalidad de pulso. 3.1.1.2 Disefio de transiciones. 5.3.1 Modo local. | desarrollar
Il. Légica Digital y 1.4 Casos de estudio. |2.3 Desarrollo de conmutadores BJT. 4.1.2 Estados 5.3.2 Modo remoto.
Herramientas de 1.5 Transversal, soluciones usando 3.1.1.3 Salidas de ambiguos. 5.3.2.1 A dos hilos.
Disefio Planteamiento | PLDs. " . dispositivos electronicos a | 4.1.3 Temporizadores. | 5.3.2.2 A tres hilos.
2.3.1 Escenario de colector abierto. 4.1.4 Ejercicios con 5.3.3 Modo
lll. Disefio de . Programacién de GALs |3.1.1.4 Salidas tipo Py N en electroneumdética. multispeed.
conmutadores 2.3.2 Programacién de sensores y dispositivos 4.2 Funciones 5.4 Ejercicio PLC -
electrénicos para GALs. programables. especiales en VDF.
interfaces para l/O. 24 Desarrollo de 3.1.1.5 Ejercicios de PLCs. 5.5 Salidas
soluciones usando aplicacién. 4.2.1 Disparo por discretas en
IV. Técnicas para MCU. 3.1.2 Transistores MOSFET. transicién. VDF.
disefio de programas 2.4.1 Arquitectura de 3.1.2.1 Tipos de sustratos. 4.2.2 Contadores 5.6 Ejercicios de
para Controladores Microcontroladores. 3.1.2.2 Salidas open drain. rapidos. aplicacion.
. 2.4.2 Programacién de 3.2 Ejercicios de aplicacion. | 4.2.3 Salidas PWM. 5.7 Entradas
V. Variadores de MCUs. 3.3 Circuitos de conmutacion | 4.3 Subrutinas. analégicas
frecuencia 2.5 Metodolagia para con TrACs. 4.4 Disefio de para control.
desarrollo de programas | 3.3.1 Deteccién de cruce por soluciones usando | 5.8 Transversal
V1. TRANSVERSAL para MCUs. cero. Légica Digital. { Etapa Avances.
(INTEGRACION). 2.5.1 Programacion de 3.3.2 Circuitos Snubers. 4.5 Ejercicios de
MCUs a partir de 3.4 Optoacopladores. Aplicacion.
funciones booleanas. 3.5 Relevadores de estado. | 4.6 PLCsy cadenas
2.5.2 Seudo lenguaje de solido (SSR). de seguridad.
programacién (Lista de | 3.6 Ejercicios de aplicacién. | 4.7 Transversal Etapa
instrucciones). 3.7 Transversal Etapa Avances,
2.6 Ejercicios de aplicacién. | Avances
2.7 Transversal Etapa
Planeacién.
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